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Couviens-toi |

/ Un polygone est une figure géométrique plane, fermée, délimitée

par une suite de cotés droits.

!l se caractérise par son nombre de cotés, d’angles et de sommets,

Quant aux non-polygones, Iis se distinguent
par le fait que tous leurs c6tés ne sont pas droits.

Un polygone est convexe si tout segment qui relie deux points

intérieurs se trouve entiérement dans ce polygone.

Dans un po!ygone concave, au moins un segment joignant deux
deses paints se trouve, en tout ou en partie,  l'extérieur de sa surface.
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SOLIDE

3 dimensions

v

Toutes les faces sont des polygones ?

%

Non-polyédres

O [

La base est un polygone. Les autres

0\3"
i Polyedres ’
| 2 faces sont paralleles et |sometr|ques -
no

lls gardent la méme section

i

i S ——

l£2

Prismes

et

¥

Les arétes latérales sont

perpendiculaires aux bases.

| Prismes |
droits

-@

———

oui

Les bases sont des polygones

——ly

réguliers ?

Prismes i
réguliers |

faces sont des triangles.

]

Pyramides

La base est un polygone régulier et Ia

hauteur tombe au centre du polygone ?

N
=7

Toutes les faces sont .

non

carrés ?

des rectangles ?

Toutes les faces sont des |

Parallélépipéde rectangle
—_—
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Symétrie
orthogonale

Définie par un axe
de symétrie.

s = axe de symétrie

T vecteur
Translation | é P v
Définie par un vecteur qui | ﬁn}d_u
donne le sens et la distance. Pt
Chaque point se déplace ...,...,.z >.,|-..mk
selon ce vecteur, dans la . o
méme direction. . | IC .mo

-

Transformations &
du plan
o &\. Les figures conservent leurs
m\» G dimensions et leurs propriétés.
%

Rotation
Définie par :

- un angle de rotation ;
- un sens.

centre ! @Oor
de Pt 4

rotation

- un centre de rotation {point fixe 0) ;

Symétrie
centrale

rotation
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Agrandissement
et réduction

— =

Réduire : diviser toutes les mesures Agrandir : multiplier toutes les
par un méme nombre. mesures par un méme nombre.
Ex. : réduire 2 fois = : 2 Ex. : agrandir 3 fois = x 3
2 3cm
cm

O devient g
™

4 cm

Tcm

1cm

Tecm

L'AGRANDISSEMENT ET LA REDUCTION CONSERVENT
LA PROPORTIONNALITE ET LE PARALLELISME.




